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| PUNKTOW WYSOK®CIOWYCH

1.1.Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej ogolnej specyfikacji tecanigj (OST) § wymagania dotyee wykonania i
odbioru robét zwizanych z odtworzeniem trasy drogowej i jej punktdysokaciowych przy wykonywaniu
nawierzchni ulic z ptytelbetowych petnych na terenie Czluchowa wraz z tanotowarzysacymi.

1.2. Zakres stosowania OST
Specyfikacja jest stosowana jako dokument przetaygorzy zleceniu robot wymienionych w pkt. 1.1.
1.3. Zakres robot obgtych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia rob6t ze@nych z wszystkimi
czynnaciami umaliwiajacymi i mapcymi na celu odtworzenie w terenie przebiegu trdsygowej oraz
potozenia obiektéw inynierskich.

1.3.1.0dtworzenie trasy i punktow wysod@owych

W zakres rob6t pomiarowych, zyganych z odtworzeniem trasy i punktow wysgdiowych wchodz:
a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokavego punktdw gtdwnych osi trasy i punktéw
wysokaciowych,
b) uzupelnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyzeage osi),
c) wyznaczenie dodatkowych punktéw wysékimwych (reperéw roboczych),
d) wyznaczenie przekrojow poprzecznych,
e) zastabilizowanie punktow w sposéb trwaly, ochrocla przed zniszczeniem oraz oznakowanie w sposo6b
utatwiajacy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.3.2.Wyznaczenie obiektéw mostowych

Wyznaczenie obiektéw mostowych obejmuje sprawdzewyznaczenia osi obiektu i punktow
wysokasciowych, zastabilizowanie ich w sposob trwaly, aohkrich przed zniszczeniem, oznakowanie w
sposob utatwiacy odszukanie i ewentualne odtworzenie oraz wyzeriez usytuowania obiektu (kontur,
podpory, punkty).

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Punkty gtéwne trasy - punkty zatamania osi trasynkpy kierunkowe oraz pogtkowy i koncowy punkt
trasy.

1.4.2. Pozostale okigenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wymagawnigolne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot
Ogolne wymagania dotysee robot podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbjwkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogdlne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotygze materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania padam OST D-M-
00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatéw

Do utrwalenia punktéw gtéwnych trasy nafestosowd pale drewniane z gwdziem lub petem
stalowym, stupki betonowe albo rury metalowe o diagjokoto 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza geamabdt ziemnych, w gsiedztwie punktéw zatamania trasy,
powinny mie srednie od 0,15 do 0,20 m i dlugbod 1,5do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktéw najestosowd paliki drewnianesrednicy od 0,05 do 0,08 m i
diugdsci okoto 0,30 m, a dla punktéw utrwalanych w istaiej nawierzchni bolce stalowgednicy 5 mm i
dtugcici od 0,04 do 0,05 m.

~Swiadki” powinny mi& dtugas¢ okoto 0,50 m i przekroj prostatay.
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3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotycgce sprztu

Og6Ine wymagania dotygee sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt
3.2. Sprat pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysakmwych naleéy stosowd nastpujacy sprzt:
— teodolity lub tachimetry,
- niwelatory,
— dalmierze,
- tyczki,
- faty,
- tasmy stalowe, szpilki.
Sprzt stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej kiGw wysokdciowych powinien
gwarantowd uzyskanie wymaganej doktadimd pomiaru.

4. TRANSPORT
4.1. Ogdélne wymagania dotycgce transportu

Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagagdalne” pkt 4.
4.2, Transport sprzetu i materiatéw

Sprzt i materiaty do odtworzenia trasy tra przewoz dowolnymisrodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robét podano w OST D-M}Q@0 ,Wymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny &yvykonane zgodnie z oboaziujacymi Instrukcjami GUGIK (od 1 do 7).

Przed przyspieniem do robét Wykonawca powinien prgejod Zamawiagicego dane zawiergje
lokalizacg i wspo6hrzdne punktdéw gtéwnych trasy oraz reperéw.

W oparciu o materialy dostarczone przez Zamaweegjo, Wykonawca powinien przeprowadzi
obliczenia i pomiary geodezyjne nierine do szczegdtowego wytyczenia robot.

Prace pomiarowe powinny &ywykonane przez osoby posiagtzé odpowiednie kwalifikacje i
uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformawénzyniera o wszelkich kbach wykrytych w
wytyczeniu punktéw gtdwnych trasy i (lub) reperéwboczych. B¢dy te powinny by usungte na koszt
Zamawiajcego.

Wykonawca powinien sprawdzczy rzdne terenu oki&one w dokumentacji projektowej 2godne z
rzeczywistymi rednymi terenu. Jesli Wykonawca stwierdzize rzeczywiste rgdne terenu istotnie #fia sic od
rzednych okrélonych w dokumentacji projektowej, to powinien padomi o tym Inzyniera. Uksztattowanie
terenu w takim rejonie nie powinno dymieniane przed pogliem odpowiedniej decyzji przez Ayniera.
Wszystkie roboty dodatkowe, wynikae z ré&nic rzednych terenu podanych w dokumentacji projektowej i
rzednych rzeczywistych, akceptowane przezyhiera, zostamwykonane na koszt Zamawaapgo. Zaniechanie
powiadomienia Inyniera oznaczaze roboty dodatkowe w takim przypadku afgai Wykonawe.

Wszystkie roboty, ktére bazujna pomiarach Wykonawcy, nie mpgby¢ rozpoczte przed
zaakceptowaniem wynikdw pomiaréw przezyniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtdwne trasy i punktgérednie osi trasy mugzby¢ zaopatrzone w
oznaczenia okéajace w sposob wyray i jednoznaczny charakterystyk potozenie tych punktéw. Forma i
wzér tych oznaczepowinny by zaakceptowane przezzymiera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgamszystkich punktéw pomiarowych i ich oznatize czasie
trwania robo6t. Jeeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawijo zostanzniszczone przez Wykonawc
swiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzéeée konieczne do dalszego prowadzenia robotpstam
one odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostatle prace pomiarowe konieczne pHawidtowej realizacji robét natg do
obowiazkow Wykonawcy.
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5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtéwnych osay i punktéw
wysokdciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtéwne oy by¢ zastabilizowane w sposéb trwaty, przy
uzyciu pali drewnianych lub stupkéw betonowych, aztakiowhzane do punktéw pomocniczych, pabdmych
poza granig robét ziemnych. Maksymalna odleggopomiedzy punktami gtéwnymi na odcinkach prostych nie
moze przekracza500 m.

Zamawiajcy powinien zatay¢ robocze punkty wysokciowe (repery robocze) wzdiuosi trasy
drogowej, a take przy kadym obiekcie iaynierskim.

Maksymalna odlegkd miedzy reperami roboczymi wzdiurasy drogowej w terenie ptaskim powinna
wynosi 500 metréw, natomiast w terenie falistym i gorslipowinna by odpowiednio zmniejszona, zatee
od jego konfiguraciji.

Repery robocze nalg zalazy¢é poza granicami rob6t zwganych z wykonaniem trasy drogowej i
obiektéw towarzyszxych. Jako repery robocze mma wykorzystd punkty state na stabilnych, istrieych
budowlach wzdha trasy drogowej. O ile brak takich punktéw, repesipocze naley zatazy¢ w postaci stupkéw
betonowych lub grubych ksztattownikéw stalowychadmonych w gruncie w sposéb wyklucgaj osiadanie,
zaakceptowany przezdyniera.

Rzedne reperéw roboczych nale okresla¢ z taky dokladndcia, aby sredni bhd niwelacji po
wyréwnaniu byt mniejszy od 4 mm/km, stostjniwelacg podwoéjra w nawiazaniu do reperow gatwowych.

Repery robocze powinny bywyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigcaj wyr&ne i
jednoznaczne okgkenie nazwy reperu i jegogdne;.

5.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy natg wykona w oparciu o dokumentagjprojektova oraz inne dane geodezyjne
przekazane przez Zamawieggo, przy wykorzystaniu sieci poligonizacji igawowej albo innej osnowy
geodezyjnej, okridonej w dokumentacji projektowej.

O$ trasy powinna by wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktachérpdnich w odlegtéci
zaleznej od charakterystyki terenu i uksztattowaniaytydecz nie rzadziej nico 50 metrow.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonejrasiy w stosunku do dokumentacji projektowej nie
moze by¢ wieksze nk 3 cm dla autostrad i drég ekspresowych lub 5 canpdizostatych drég. Rdne niwelety
punktéw osi trasy nakly wyznaczy z doktadnécia do 1 cm w stosunku doganych niwelety okrdonych w
dokumentacji projektowe;.

Do utrwalenia osi trasy w terenie naleuzy¢ materiatdw wymienionych w pkt 2.2.

Usunkcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko woveczgdy Wykonawca robét zapi je
odpowiednimi palami po obu stronach osi, umieszgezhrpoza granigcrobot.

5.5. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyzeaie krawdzi nasypéw i wykopéw na
powierzchni terenu (okékenie granicy robdét), zgodnie z dokumensagprojektova oraz w miejscach
wymagaacych uzupetnienia dla poprawnego przeprowadzenigtro w miejscach zaakceptowanych przez
Inzyniera.

Do wyznaczania kragdzi nasypéw i wykopow naky stosowa dobrze widoczne paliki lub wiechy.
Wiechy naley stosowd w przypadku nasypow o wysod@ przekraczajcej 1 metr oraz wykopow gbszych
niz 1 metr. Odlegt& migdzy palikami lub wiechami naty dostosowé do uksztattowania terenu oraz geometrii
trasy drogowej. Odlegké ta co najmniej powinna odpowiatadstpowi kolejnych przekrojow poprzecznych.

Profilowanie przekrojow poprzecznych musi ufiwgia¢ wykonanie nasypow i wykopow o ksztalcie
zgodnym z dokumentagcprojektova.

5.6. Wyznaczenie pofzenia obiektéw mostowych

Dla kazdego z obiektéw mostowych najewyznaczy jego potaenie w terenie poprzez:
a) a) wytyczenie osi obiektu,
b) b) wytyczenie punktéw okidajacych usytuowanie (kontur) obiektu, w szczegétigrzyczotkéw i filarow
mostow i wiaduktow.
W przypadku mostéw i wiaduktéw dokumentacja prajala powinna zawietaopis odpowiednigj
osnowy realizacyjnej do wytyczenia tych obiektow.
Potazenie obiektu w planie natg okresli¢ z dokladnécia okreslona w punkcie 5.4.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robét
Ogdlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 6.
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6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych
Kontrole jakaosci prac pomiarowych zwkanych z odtworzeniem trasy i punktéw wys@kowych
nalezy prowadzt wedtug ogdlnych zasad oktenych w instrukcjach i wytycznych GUGIK (1,2,3,4657)
zgodnie z wymaganiami podanymi w pkt 5.4.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w OST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednosti obmiarow jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.
Obmiar rob6t zwizanych z wyznaczeniem obiektow jes¢dza obmiaru rob6t mostowych.
8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogdlne zasady odbioru robot
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w OST D-M-0@00QQWymagania ogélne” pkt 8.
8.2. Spos6b odbioru robét
Odbiér robét zwizanych z odtworzeniem trasy w terenie gasfe na podstawie szkicow i dziennikéw
pomiaréw geodezyjnych lub protokétu z kontroli geayinej, ktére Wykonawca przedktadaynierowi.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotycgce podstawy platndci

Ogdlne ustalenia dotyaze podstawy ptatrigi podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogodlne” pkt
9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 km wykonania robét obejmuije:
— sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtéwnych osi tigeynktéw wysokéciowych,
— uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,
— wyznaczenie dodatkowych punktow wyseég&owych,
— wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnytyezeniem dodatkowych przekrojéw,
zastabilizowanie punktéw w sposéb trwaly, ochroda przed zniszczeniem i oznakowanie ulatydej
odszukanie i ewentualne odtworzenie.

Ptatng¢ robo6t zwizanych z wyznaczeniem obiektow mostowych jesttaujw koszcie robot
mostowych.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Instrukcja techniczna 0-1. Ogélne zasady wykonyagmac geodezyjnych.

2. Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga ityefis Giowny Urzid Geodezji i Kartografii, Warszawa
1979.

Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa poajdatJGiK 1978.

Instrukcja techniczna G-2. Wysadlaiowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i ekggciowe, GUGIK 1979.

Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne G#J1983.

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUED83.

Nogahkw
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D-04.01.01 KORYTO WRAZ Z PROFILOWANIEM | ZAG ESZCZANIEM
PODL@A

1.1. Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej ogolnej specyfikacji tecaniej (OST) $ wymagania dotyexce wykonania i
odbioru robét zwizanych z wykonywaniem koryta wraz z profilowaniemag:szczaniem podi@ gruntowego
dla wykonania nawierzchni z ptyelbetowych petnych na terenie Cztuchowa wraz z tariotowarzyszcymi.

1.2. Zakres stosowania OST

Specyfikacja jest stosowana jako dokument przetaygorzy zleceniu rob6t wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot obgtych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia rob6t zwanych z
wykonaniem koryta przeznaczonego dozelwa konstrukcji nawierzchni.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami
podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogéine” fk4.

1.5. Ogolne wymagania dotyerce robot
Ogolne wymagania dotysee robot podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbjwkt 1.5.

2. MATERIALY
Nie wystpuja.

3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotycgce sprztu

Ogolne wymagania dotysze sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogo6lne” Pkt
3.2. Sprzt do wykonania robot

Wykonawca przyspujacy do wykonania koryta i profilowania podi powinien wykaza sie
mozliwoscia korzystania z nagbujacego spratu:

- — roéwniarek lub spycharek uniwersalnych z frkie ustawianym lemieszem; Zynier maze dopycic¢
wykonanie koryta i profilowanie podia z zastosowaniem spycharki z lemieszem ustawigmyastopadle
do kierunku pracy maszyny,

— — koparek z czerpakami profilowymi (przy wykonywanigskich koryt),

- — walcow statycznych, wibracyjnych lub ptyt wibracyg.

Stosowany spet nie maze spowodowé niekorzystnego wptywu na wdaiwosci gruntu podiaa.

4. TRANSPORT
4.1. Ogoélne wymagania dotycgce transportu
Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagagdalne” pkt 4.
4.2, Transport materiatow
Wymagania dotycce transportu materiatdow podano w OST D-04.02.00402.02, D-04.03.01 pkt
4.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogo6lne zasady wykonania robét

Ogoblne zasady wykonania robét podano w OST D-MQQO0 ,Wymagania ogdlne” pkt 5.
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5.2. Warunki przystapienia do robét

Wykonawca powinien przygbi¢ do wykonania koryta oraz profilowania i zagczenia podima
bezpdrednio przed rozpoeziem robdt zwizanych z wykonaniem warstw nawierzchni. WiHEejsze
przystupienie do wykonania koryta oraz profilowania i gszrzania podim,jest maliwe wytacznie za zgodg
Inzyniera, w korzystnych warunkach atmosferycznych.

W wykonanym korycie oraz po wyprofilowanym i zagczonym poditzu nie mae odbywa sie ruch
budowlany, niezwizany bezpérednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.

5.3. Wykonanie koryta

Paliki lub szpilki do prawidlowego uksztattowarkaryta w planie i profilu powinny by wcze&niej
przygotowane.

Paliki lub szpilki naley ustawi& w osi drogi i w redach réwnolegtych do osi drogi lub w inny sposéb
zaakceptowany przez dyniera. Rozmieszczenie palikéw lub szpilek powinomazliwiaé nachgniecie
sznurkéw lub linek do wytyczenia robét w ogisdich nie wgkszych nk co 10 metrow.

Rodzaj sprgtu, a w szczegOlrigi jego moc nalgy dostosowa do rodzaju gruntu, w ktérym
prowadzone sroboty i do trudnéci jego odspojenia.

Koryto mazna wykonywa recznie, gdy jego szeroké nie pozwala na zastosowanie maszyn, na
przyktad na poszerzeniach lub w przypadku robo6t altym zakresie. Sposéb wykonania musi¢ by
zaakceptowany przez4yniera.

Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta poeiniby wykorzystany zgodnie z ustaleniami
dokumentacji projektowej i SST, tj. wbudowany w yasub odwieziony na odklad w miejsce wskazane prze
Inzyniera.

Profilowanie i zagszczenie podita naley wykona zgodnie z zasadami oktenymi w pkt 5.4.

5.4. Profilowanie i zagszczanie poditaa

Przed przyapieniem do profilowania podi@ powinno by oczyszczone ze wszelkich zanieczysacze

Po oczyszczeniu powierzchni pogho naley sprawdzt, czy istniejce rzdne terenu umdiwiaja
uzyskanie po profilowaniu zaprojektowanychedmych podiéa. Zaleca s, aby rzdne terenu przed
profilowaniem byty o co najmniej 5 cm wgze nk projektowane radne podtaa.

Jezeli powyzszy warunek nie jest spetniony i wystija zanzenia poziomu w podta przewidzianym
do profilowania, Wykonawca powinien spulctnpodiaze na gébokas¢ zaakceptowan przez Imyniera,
dowiez¢ dodatkowy grunt spehniggy wymagania obowrujace dla gornej strefy korpusu, w g koniecznej
do uzyskania wymaganychednych wysokéciowych i zagsci¢ warstwe do uzyskania wartei wskanika
zagiszczenia, okrgonych w tablicy 1.

Do profilowania podiéa naley stosowa rowniarki. Sciety grunt powinien b§ wykorzystany w
robotach ziemnych lub w inny sposob zaakceptowamgzlrzyniera.

Bezpdarednio po profilowaniu podia naley przystpi¢ do jego zagszczania. Zagszczanie podia
nalezy kontynuowé do osiagniccia wskanika zagszczenia nie mniejszego od podanego w tablicy kaivisk
zag:szczenia naley okresla¢ zgodnie z BN-77/8931-12 [5].

Tablica 1. Minimalne wartei wskaznika zagszczenia podiaa (I)

Minimalna wartd¢ I dla:
Strefa Autostrad i drég Innych drég
korpusu ekspresowych Ruch Ruch mniejszy
ciezki od ckzkiego
i bardzo cgzki

Gorna warstwa o gruloi 20 cm 1,03 1,00 1,00

Na gkbokdasci od 20 do 50 cm og

powierzchni podiga 1,00 1,00 0,97

W przypadku, gdy gruboziarnisty materiat twgory poditaze uniemaliwia przeprowadzenie badania
zag:szczenia, kontrglzag:szczenia naley oprze€ na metodzie obgien ptytowych. Naley okresli¢ pierwotny i
wtérny modut odksztalcenia podio wedlug BN-64/8931-02 [3]. Stosunek wtérnego inp@nego modutu
odksztatcenia nie powinien przekra¢Z32.

Wilgotnas¢ gruntu podiéa podczas zagzczania powinna lByréwna wilgotndci optymalnej z
tolerancy od -20% do +10%.

5.5. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zagszczonego podia

Podiaze (koryto) po wyprofilowaniu i zagzczeniu powinno ldyutrzymywane w dobrym stanie.
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Jezeli po wykonaniu rob6t zwzanych z profilowaniem i zagzczeniem podi@a nasipi przerwa w
robotach i Wykonawca nie przgsi natychmiast do ukladania warstw nawierzchni, gowinien on
zabezpieczy podiaze przed nadmiernym zawilgoceniem, na przyktad proezenie folii lub w inny sposéb
zaakceptowany przezdyniera.

Jezeli wyprofilowane i zagszczone podiee ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to do ukladania
kolejnej warstwy mgna przysipi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.

Po osuszeniu podia Inzynier oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykoramiezlgdnych napraw.
Jezeli zawilgocenie nasgpito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to napgawkona on na wlasny koszt.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robét

Ogdlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 6.
6.2. Badania w czasie robot

6.2.1.Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow

Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw dotycacych cech geometrycznych i zsgczenia koryta i
wyprofilowanego poditga podaje tablica 2.

Tablica2.  Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw wykonanego koryta i wyprofilowanego pma

Lp. Wyszczegdlnienie bada Minimalna czstotliwos¢
i pomiarow bada i pomiaréw
1 | Szeroké¢ koryta 10 razy na 1 km
2 | Rbwna¢ podiwzna co 20 m na kalym pasie ruchu
3 | Rbwna¢ poprzeczna 10razy na 1 km
4 | Spadki poprzeczné 10 razy na 1 km

co 25 m w osi jezdni i na jej kragdziach dla autostrad
i drog ekspresowych, co 100 m dla pozostatych drog
Uksztaltowanie osi w planié | co 25 m w osi jezdni i na jej kragiziach dla autostrad
i drog ekspresowych, co 100 m dla pozostatych drog

5 | Rzdne wysokéciowe

6

7 Zageszczenie, wilgotng w 2 punktach na dziennej dziatce roboczej, lecz nie
gruntu poditaa rzadziej nk raz na 600 M

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksataénia osi w planie natg wykona w
punktach gtéwnych tukéw poziomych

6.2.2.Szerokd¢ koryta (profilowanego poda)

Szeroké¢ koryta i profilowanego podi@ nie mae r&ni¢ sie od szerokéci projektowanej o wicej niz
+10cmi-5cm.

6.2.3.Rowna¢ koryta (profilowanego podia)

Nieréwndaci podiuzne koryta i profilowanego podia naley mierzy¢ 4-metrovy tata zgodnie z norm
BN-68/8931-04 [4].

Nieréwndaci poprzeczne naky mierzy¢ 4-metrovy fata.

Nieréwndci nie mog przekracz& 20 mm.

6.2.4.Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne koryta i profilowanego padipowinny by zgodne z dokumentacprojektovg z
tolerancy £+ 0,5%.

6.2.5.Rzedne wysokéciowe

Rdéznice pomedzy rzdnymi wysokdciowymi koryta lub wyprofilowanego podia i rzzdnymi
projektowanymi nie powinny przekragzal cm, -2 cm.

6.2.6.Uksztaltowanie osi w planie

O$ w planie nie mge by przesunita w stosunku do osi projektowanej ocogj niz £+ 3 cm dla
autostrad i drég ekspresowych lukeegj niz + 5 cm dla pozostatych drég.
9
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6.2.7.Zageszczenie koryta (profilowanego pod#)

Wskaznik zag:szczenia koryta i wyprofilowanego pod okr&lony wg BN-77/8931-12 [5] nie
powinien by mniejszy od podanego w tablicy 1.

Jeli jako kryterium dobrego zagzczenia stosujeesporéwnanie wartei modutow odksztatcenia, to
wartas¢ stosunku wtérnego do pierwotnego modutu odksztedcekrelonych zgodnie z normBN-64/8931-02
[3] nie powinna by wieksza od 2,2.

Wilgotnos¢ w czasie zagszczania naley badd wedlug PN-B-06714-17 [2]. Wilgotsé gruntu
podiaza powinna by réwna wilgotndci optymalnej z tolerangjod -20% do + 10%.

6.3. Zasady postpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami koryta (prdilowanego podiaa)

Wszystkie powierzchnie, ktére wykazujigcksze odchylenia cech geometrycznych od @&rg/ch w
punkcie 6.2 powinny by naprawione przez spulchnienie dalgikasci co najmniej 10 cm, wyréwnanie i
powtdrne zagszczenie. Dodanie nowego materiatu bez spulchnigyi@nanej warstwy jest niedopuszczalne.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét

Ogollne zasady obmiaru robét podano w OST D-M-00.000 ,Wymagania ogolne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarowy jest nf (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego koryta.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w OST D-M-0@@QWymagania ogélne” pkt 8.
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentacja projekto8ST i wymaganiami kyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg punktu 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogdlne ustalenia dotygeze podstawy ptatrsai podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 fikoryta obejmuije:
- — prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— — odspojenie gruntu z przerzutem na pobocze i roplzamiem,
- — zatadunek nadmiaru odspojonego gruntdroaki transportowe i odwiezienie na odktad lub masy
- — profilowanie dna koryta lub podia,
- — zagszczenie,
- — utrzymanie koryta lub podia,
- — przeprowadzenie pomiaréw i badiaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji teclnigj.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy
1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek fgrun
2. PN-/B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. ©@zaaie wilgotnéci
3. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie toooldksztatcenia nawierzchni
podatnych i podiza przez obaizenie ptyh
4. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réégnoawierzchni planografem i tat
5. BN-77/8931-12 Oznaczanie wgkéka zagszczenia gruntu
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D-04.02.01 WARSTWY OD3,CZAJACE | ODCINAJACE

1.1. Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej ogoélnej specyfikacji teclzniej (OST) $ wymagania dotyege wykonania i
odbioru robot zwgzanych z wykonaniem warstw agzapcych dla wykonania nawierzchni z piglbetowych
petnych na terenie Cztuchowa wraz z robotami toyazymi.

1.2. Zakres stosowania OST

Specyfikacja jest stosowana jako dokument przetaygmzy zleceniu robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robo6t obgtych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia rob6t zwanych z
wykonaniem warstw odszapcych i odcinajcych, stanowicych czs$¢ podbudowy pomocniczej, w przypadku
gdy podiae stanowi grunt wysadzinowy lubatpliwy, nieulepszony spoiwem lub lepiszczem.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe as zgodne z obowkzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
okresleniami podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogl|pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot
Ogolne wymagania dotysee robot podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbjwkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogdlne wymagania dotycgce materiatow

Ogodlne wymagania dotysze materialéw, ich pozyskiwania i sktadowania, pudav OST D-M-
00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatéw

Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu warstwsgapcych s
- piaski,
— zwir i mieszanka,
- geowtokniny,
a odcinagcych - oprécz wiej wymienionych:
— miat (kamienny).

2.3. Wymagania dla kruszywa

Kruszywa do wykonania warstw agzapcych i odcinajcych powinny spetni@nastpujace warunki:
a) szczelnéci, okreslony zaleznoscia:

Dis
das <5
gdzie:
D,s - wymiar sita, przez ktére przechodzi 15% ziarmsixay odcinajcej lub odgczapcej
dgs - wymiar sita, przez ktore przechodzi 85% zianmngu podtga.

Dla materiatéw stosowanych przy wykonywaniu warsiigiczapcych warunek szczeldo musi by
spetniony, gdy warstwa ta nie jest uktadana natwéesodcinajcej.

b) zagszczalnéci, okreslony zalenoscia:

11
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d
u=-"-ssg
le

gdzie:
U - wskanik réznoziarnistgci,
dso - Wymiar sita, przez ktére przechodzi 60% kruszywarzacego warstw odcinajca,
d;o - wymiar sita, przez ktére przechodzi 10% kruszywarzacego warstwy odcinajca.

Piasek stosowany do wykonywania warstwacdagcych i odcinaicych powinien spetniawymagania

normy PN-B-11113 [5] dla gatunku 1 i 2.

Zwir i mieszanka stosowane do wykonywania warstwaczsacych i odcinajcych powinny spetnia
wymagania normy PN-B-11111 [3], dla klasy I i Il.

Miat kamienny do warstw odszapcych i odcinajcych powinien spetntawymagania normy PN-B-
11112 [4].

2.4. Wymagania dla geowtdkniny

Geowtdkniny przewidziane dozycia jako warstwy odcinage i odgczapce powinny posiada
aprobat techniczia wydary przez uprawniomjednostk.

2.5. Skladowanie materiatéw
2.5.1.Sktadowanie kruszywa

Jezeli kruszywo przeznaczone do wykonania warstwyaorsacej lub odcinajcej nie jest wbudowane
bezpdrednio po dostarczeniu na budpwzachodzi potrzeba jego okresowego sktadowaniaWykonawca
robot powinien zabezpiecgzykruszywo przed zanieczyszczeniem i zmieszaniemnreymi materiatami
kamiennymi. Podtze w miejscu sktadowania powinnodsdéwne, utwardzone i dobrze odwodnione.

2.5.2.Sktadowanie geowtdknin
Geowtokniny przeznaczone na warstwy gspca lub odcinajca nalery przechowywa w
opakowaniach wg pkt 4.3 w pomieszczeniach czystyathych i wentylowanych.
3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotycgce sprztu
Ogo6lne wymagania dotygee sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt
3.2. Sprat do wykonania robot

Wykonawca przygpujacy do wykonania warstwy odcingjej lub odgczapcej powinien wykaza si¢
mozliwoscia korzystania z nagbujacego sprztu:
- rowniarek,
— walcéw statycznych,
- plyt wibracyjnych lub ubijakéw mechanicznych.

4. TRANSPORT
4.1. Ogoélne wymagania dotycgce transportu

Ogolne wymagania dotyaee transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagagélne” pkt 4.
4.2. Transport kruszywa

Kruszywa mana przewoz dowolnymisrodkami transportu w warunkach zabezpieszgh je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materigtaadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.

4.3. Transport geowtéknin

Geowtdkniny mog by¢ transportowane dowolnyndfodkami transportu pod warunkiem:

opakowania bel (rolek) falj brezentem lub tkanirtechniczg,
zabezpieczenia opakowanych bel przez przemieszmasii w czasie przewozu,
ochrony geowtéknin przez zawilgoceniem i nadmierrggnzaniem,
- niedopuszczenie do kontaktu bel z chemikaliamiszitzami oraz przedmiotami mgaymi przebé lub
rozcia¢ geowtdkniny.

Kazda bela powinna liyoznakowana w sposo6b uptioviajacy jednoznaczne stwierdzeniee jest to
materiat do wykonania warstwy agzapcej lub odcinajcej.
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5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogo6lne zasady wykonania robét

Ogoblne zasady wykonania robét podano w OST D-MQQO0 ,Wymagania ogdlne” pkt 5.
5.2. Przygotowanie poditaa

Podiaze gruntowe powinno spehdiavymagania okrdone w OST D-02.00.00 ,Roboty ziemne” oraz
D-04.01.01 ,Koryto wraz z profilowaniem i zeggczaniem podi@”.

Warstwy odcinajca i odgczapca powinny by wytyczone w sposob umldwiajacy wykonanie ich
zgodnie z dokumentacprojektowva, z tolerancjami okfdonymi w niniejszych specyfikacjach.

Paliki lub szpilki powinny by ustawione w osi drogi i w edlach réwnolegtych do osi drogi, lub w inny
sposOb zaakceptowany przezyniera.

Rozmieszczenie palikow lub szpilek powinno utwia¢ nacikgniecie sznurkéw lub linek do
wytyczenia robo6t w odgpach nie wgkszych ni co 10 m.

5.3. Whudowanie i zagszczanie kruszywa

Kruszywo powinno b§ rozktadane w warstwie o jednakowej grétip przy wyciu réwniarki, z
zachowaniem wymaganych spadkéw iedaych wysokéciowych. Grubé¢ roztozonej warstwy lanego
kruszywa powinna hiytaka, aby po jej zagzczeniu osignieto grubd¢ projektowan.

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewiduje wydoie warstwy odgzapcej lub odcinajcej o
grubasci powyzej 20 cm, to wbudowanie kruszywa nglewykona dwuwarstwowo. Rozpoezie uktadania
kazdej nastpnej warstwy meoe nasipi¢ po odbiorze przez ayniera warstwy poprzednie;.

W miejscach, w ktérych widoczna jest segregacjasskywa nalgy przed zagszczeniem wymiegi
kruszywo na materiat o odpowiednich wdavosciach.

Natychmiast po kiicowym wyprofilowaniu warstwy odszapcej lub odcinajcej naley przystpi¢ do
jej zag:szczania.

Zagszczanie warstw o przekroju daszkowym maleozpoczyna od kravedzi i stopniowo przesuwa
pasami podinymi czsciowo naktadajcymi sie, w kierunku jej osi. Zagszczanie nawierzchni o
jednostronnym spadku nale rozpoczyné od dolnej krawdzi i przesuwéa pasami podtnymi czsciowo
nakfadagcymi sk, w kierunku jej gérnej kragdzi.

Nieréwndci lub zagebienia powstate w czasie zggczania powinny kiywyréwnywane na bieco
przez spulchnienie warstwy kruszywa i dodanie lsbnitcie materiatu, ado otrzymania réwnej powierzchni.

W miejscach niedogpbnych dla walcéw warstwa odcimap i odaczapca powinna b§ zag:szczana
ptytami wibracyjnymi lub ubijakami mechanicznymi.

Zagszczanie nale/ kontynuow#é do osignigcia wskenika zagszczenia nie mniejszego od 1,0
wedtug normalnej proby Proctora, przeprowadzonejituge PN-B-04481 [1]. Wskanik zag:szczenia nalgy
okresla¢ zgodnie z BN-77/8931-12 [8].

W przypadku, gdy gruboziarnisty materiat wbudowawy warstwe odsiczapca lub odcinajca,
uniemaliwia przeprowadzenie badania zagczenia wedlug normalnej préby Proctora, kontmalg:szczenia
nalezy oprz& na metodzie obgken plytowych. Naley okresli¢ pierwotny i wtérny modut odksztalcenia
warstwy wedtug BN-64/8931-02 [6]. Stosunek wtérnegpierwotnego modutu odksztalcenia nie powinien
przekracza2,2.

Wilgotnas¢ kruszywa podczas zeggczania powinna Byrdwna wilgotndci optymalnej z tolerangjod
-20% do +10% jej warkzi. W przypadku, gdy wilgotrig¢ kruszywa jest wysza od wilgotnéci optymalnej,
kruszywo naley osuszy przez mieszanie i napowietrzanie. W przypadku, @idgotnos¢ kruszywa jest riisza
od wilgotngci optymalnej, kruszywo natg zwilzy¢ okreslong iloscia wody i rbwnomiernie wymiesza

5.4. Odcinek prébny

Jeeli w SST przewidziano konieczfiowykonania odcinka probnego, to co najmniej na Bpired
rozpoczciem rob6t Wykonawca powinien wykahadcinek probny w celu:
- — stwierdzenia, czy spgzbudowlany do rozkladania i zeggczania jest wkaiwy,
- — okreslenia grubdci warstwy materiatu w stanieAaym koniecznej do uzyskania wymaganej giabpo
zag:szczeniu,
- — ustalenia liczby przé§ sprzitu zagszczajcego, potrzebnej do uzyskania wymaganego sska
zag:szczenia.
Na odcinku prébnym Wykonawca powiniefyd takich materiatow oraz sptu, jakie keda stosowane
do wykonywania warstwy odcingjej i odaczapcej na budowie.
Odcinek prébny powinien ldyzlokalizowany w miejscu wskazanym przezyniera.
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5.5. Rozktadanie geowtdknin

Warstwe geowtdkniny naley rozklad& na wyprofilowanej powierzchni podta, pozbawionej ostrych
elementéw, ktére magspowodowa uszkodzenie warstwy (na przyktad kamienie, korzahizew i krzewow).
W czasie rozkladania warstwy z geowtdkniny nglespeiné wymagania okrdone w SST lub producenta
dotyczice szerokéci na jak powinny zachodZina siebie gsiednie pasma geowtékniny lub zasad igtzénia
oraz ewentualnego przymocowania warstwy do padfgruntowego.

5.6. Zabezpieczenie powierzchni geowtdknin

Po powierzchni warstwy odcingiej lub odgczajcej, wykonanej z geowtdknin nie e odbywa sig
ruch jakichkolwiek pojazdéw.

Lezaca wyzej warstwe nawierzchni natey wykonywa rozktadagc materiat ,0d czota”, to znaczy tak,
ze pojazdy dowice materiat i wykonujce czynnéci technologiczne poruszggic po juz utozonym materiale.

5.7. Utrzymanie warstwy odgczajacej i odcinajacej

Warstwa odgczapca i odcinaica po wykonaniu, a przed ueniem nasjpnej warstwy powinny hy
utrzymywane w dobrym stanie.

Nie dopuszcza siruchu budowlanego po wykonanej warstwie odeicgj lub odgczapce] z
geowtoknin.

W przypadku warstwy z kruszywa dopuszcza rsich pojazdéw koniecznych dla wykonaniazejy
lezacej warstwy nawierzchni.

Koszt napraw wyniklych z niewdaiwego utrzymania warstwy olaga Wykonawe robot.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci roboét
Ogdlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 6.

6.2. Badania przed przysipieniem do robot

Przed przysfpieniem do robét Wykonawca powinien wykénbadania kruszyw przeznaczonych do
wykonania robé6t i przedstadviwyniki tych bada Inzynierowi. Badania te powinny obejmoivavszystkie
wiasciwosci kruszywa okréone w p. 2.3.

Geowtdkniny przeznaczone do wykonania warstwy majgtej i odaczapcej powinny posiada
aprobat techniczi, zgodnie z pkt 2.4.

6.3. Badania w czasie robot
6.3.1.Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw

Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiar6w dotyczcych cech geometrycznych i zsgczenia warstwy
odsiczapcej i odcinajcej podaje tablica 1.

Tablica 1. Cestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw warstwy odgzapcej i odcinagcej

Lp. Wyszczegdlnienie Minimalna czstotliwos¢ bada
bada i pomiaréw i pomiaréw
1 | Szeroké¢ warstwy 10 razy na 1 km
2 | Rowna¢ podiuzna co 20 m na kalym pasie ruchu
3 | Rbwnd¢ poprzeczna 10 razy na 1 km
4 | Spadki poprzeczné 10 razy na 1 km
5 | Rzdne wysokéciowe co 25 m w osi jezdni i na jej kradziach dla autostrad i

drég ekspresowych, co 100 m dla pozostatych drog

6 | Uksztaftowanie osi w planie| co 25 m w osi jezdni i na jej kragziach dla autostrad i
) drég ekspresowych, co 100 m dla pozostatych drog

7 | Grubg¢ warstwy Podczas budowy:
w 3 punktach na kalej dziatce roboczej, lecz nie rzadziej
niz raz na 400 M
Przed odbiorem:
w 3 punktach, lecz nie rzadziepniaz na 2000

8 | Zag:szczenie, wilgotng w 2 punktach na dziennej dzialce roboczej, leez ni
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| | kruszywa | rzadziej niraz na 600 m

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksataania osi w planie natg wykona w punktach
gtéwnych tukéw poziomych.

6.3.2.Szerokd¢ warstwy
Szeroké¢ warstwy nie mae sk rézni¢ od szerokéci projektowanej o wicej niz +10 cm, -5 cm.
6.3.3.ROwWNa¢ warstwy

Nieréwndci podtuzne warstwy odcinafej i odsczapcej naley mierzy
4 metrowy tata, zgodnie z norsBN-68/8931-04 [7].

Nieréwndci poprzeczne warstwy odcinagj i odaczapcej naley mierzy
4 metrowy tata.

Nieréwndci nie mog przekracz& 20 mm.

6.3.4.Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne warstwy odcirgj i odaczapcej na prostych i tukach powinny bygodne z
dokumentagj projektows z tolerancj + 0,5%.

6.3.5.Rzedne wysokéciowe

R&nice pomedzy rzdnymi wysokdciowymi warstwy i rzdnymi projektowanymi nie powinny
przekracza+1 cmi -2 cm.

6.3.6.Uksztaltowanie osi w planie

O$ w planie nie mge by przesunita w stosunku do osi projektowanej ocogj niz + 3 cm dla
autostrad i drég ekspresowych lub @edj niz + 5 cm dla pozostatych drég.

6.3.7.Grubas¢ warstwy

Gruba¢ warstwy powinna by zgodna z okrdona w dokumentacji projektowej z tolerancil cm, -2
cm.

Jereli warstwa, ze wzgtldw technologicznych, zostata wykonana w dwéch taash, naley mierzye
taczm gruba¢ tych warstw.

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod vedgim grubéci Wykonawca wykona napraw
warstwy przez spulchnienie warstwy nalglkas¢ co najmniej 10 cm, uzupetnienie nowym materiatem o
odpowiednich wtéciwosciach, wyréwnanie i ponowne zgggczenie.

Roboty te Wykonawca wykona na wiasny koszt. Poomghiu tych robdt nagbi ponowny pomiar i
ocena grubgci warstwy, wedtug wiej podanych zasad na koszt Wykonawcy.

6.3.8.Zageszczenie warstwy

Wskanik zag:szczenia warstwy odcingiej i odaczapcej, okrélony wg BN-77/8931-12 [8] nie
powinien by mniejszy od 1.

Jeeli jako kryterium dobrego zagzczenia warstwy stosujegsporownanie warti modutow
odksztalcenia, to warg¢é stosunku wtérnego do pierwotnego modutu odksztedceokrélonych zgodnie z
normg BN-64/8931-02 [6], nie powinna byigksza od 2,2.

Wilgotnas¢ kruszywa w czasie zagzczenia naly bad@ wedlug PN-B-06714-17 [2]. Wilgotsé
kruszywa powinna hiyréwna wilgotndci optymalnej z tolerangjod -20% do +10%.

6.3.9.Badania dotyczce warstwy odsczapcej i odcinagcej z geowtdknin

W czasie uktadania warstwy odcigegj i odaczapcej z geowtdknin naley kontrolowa:
a) zgodnd¢ oznaczenia poszczegoblnych bel (rolek) geowtokrokreslonym w dokumentacji projektowej,
b) réwnas¢ warstwy,
c) wielkos¢ zaktadu przylegtych pasm i sposéb igbzenia,
d) zamocowanie warstwy do podt gruntowego, o ile przewidziano to w dokumentpojjektowe;j.

Ponadto naley sprawdzé, czy nie nagpito mechaniczne uszkodzenie geowtdkniny (rozeraani
przebicie). Pasma geowtokninyyde do wykonania warstwy odcinggj i odsczapcej nie powinny mié takich
uszkodza.

6.4. Zasady postpowania z odcinkami wadliwie wykonanymi

Wszystkie powierzchnie, ktére wykazuyieksze odchylenia cech geometrycznych od &&reych w
p. 6.3, powinny by naprawione przez spulchnienie delgkasci co najmniej 10 cm, wyréwnane i powtérnie
zag:szczone. Dodanie nowego materiatu bez spulchniggpkananej warstwy jest niedopuszczalne.
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7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét

Ogoblne zasady obmiaru robét podano w OST D-M-00@(Wymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarow jest nf (metr kwadratowy) warstwy odcirgiej i odaczajcej.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w OST D-M-0@@QWymagania ogélne” pkt 8.
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentapyojektows, SST i wymaganiami kyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatrici podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt
9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1fiwarstwy odsczajcej i/lub odcinajcej z kruszywa obejmuje:
- prace pomiarowe,
— dostarczenie i rozienie na uprzednio przygotowanym podiowarstwy materiatu o grukoi i jakosci
okreslonej w dokumentacji projektowej i specyfikacji keicznej,
- wyréwnanie utaonej warstwy do wymaganego profilu,
— zag:szczenie wyprofilowanej warstwy,
- przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych wymaganych w specyfikacji technieg
- utrzymanie warstwy.
Cena wykonania 1fwarstwy odsczajcej i/lub odcinajcej z geowtoknin obejmuje:
- prace pomiarowe,
- dostarczenie i rozi@nie na uprzednio przygotowanym paodiavarstwy geowtdknin,
— pomiary kontrolne wymagane w specyfikacji techn&zn
- utrzymanie warstwy.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek fgrun

2. PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Ozaae wilgotndéci

3. PN-B-11111 Kruszywo mineralne. Kruszywo natueadio nawierzchni drogowych .
Zwir i mieszanka

4. PN-B-11112 Kruszywo mineralne. Kruszywo tamanedwierzchni drogowych

5. PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywo natugado nawierzchni drogowych.
Piasek

6. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie toooldksztatcenia nawierzchni
podatnych i podiza przez obeizenie ptyh

7. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar résenoawierzchni planografem i tat

8. BN-77/8931-12 Oznaczanie wgkiéka zagszczenia gruntu

10.2. Inne dokumenty

9. 9. Wytyczne budowy nasypéw komunikacyjnych na stabydigzu z zastosowaniem geotekstylidw,
IBDIM, Warszawa 1986.
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2. PN-B-06714-15
3. PN-B-06714-16
4. PN-B-06714-18
5. PN-B-06714-19
6. PN-B-06714-26

7. PN-B-06714-42

8. PN-B-11112

9. PN-5-96023
10. BN-64/8931-02

11. BN-68/8931-04

10.2. Inne dokumenty
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Kruszywa mineralne. Badania.d2zanie skladu ziarnowego

Kruszywa mineralne. Badania.d2zanie ksztaltu ziarn

Kruszywa mineralne. Badania.d@zanie nagkliwosci

Kruszywa mineralne. Badania. @zanie mrozoodporfc metod
bezpdredni

Kruszywa mineralne. Badania. &zanie zawartgi zanieczyszcze
organicznych

Kruszywa mineralne. Badania. d&zaniescieralngci w bebnie Los
Angeles

Kruszywo mineralne. Kruszywo tamdnenawierzchni drogowych

Konstrukcje drogowe. Podbudowanii@zchnia z ttucznia kamiennego

Drogi samochodowe. Oznaczanie utoshdksztatlcenia nawierzchni
podatnych i podiza przez obeizenie ptyh

Drogi samochodowe. Pomiar ré&gnnawierzchni planografem i tat
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D-03.02.01a REGULACJA PIONOWA USZKODZONEJ
STUDZIENKI KANALIZACYJNEJ

1.1. Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej ogoélnej specyfikacjihiicznej (OST) $ wymagania dotyexe wykonania i
odbioru robot zwizanych z wykonaniem regulacji pionowej studzienkinélizacyjnej przy wykonaniu
nawierzchni ulic z ptytelbetowych petnych na terenie Czluchowa wraz z tarpotowarzysgcymi.

1.2. Zakres stosowania OST

Specyfikacja jest stosowana jako dokumezetargowy przy zleceniu robét wymienionych w pkil.

1.3. Zakres robo6t obgtych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji adatyzasad prowadzenia rob6t zwanych z wykonaniem i
odbiorem przypowierzchniowej regulacji pionowej kis@zonych studzienek kanalizacyjnych (np. studZiene
rewizyjnych, wpustéw ulicznych).

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.1.4.1.Studzienka kanalizacyjna - udzenie paczone z kanatem, przeznaczone do kontroli lub
prawidtowej eksploatacji kanatu.

1.4.2. 1.4.2. Studzienka rewizyjna (kontrolna) - wudzenie do kontroli kanatow nieprzetazowych, ich
konserwaciji i przewietrzania.

1.4.3. 1.4.3Wpust uliczny (wpustciekowy, studzienkaciekowa) - uradzenie do przegia wod opadowych z
powierzchni i odprowadzenia poprzez przykanalikenalizacji deszczowej lub ogélnosptawne;j.

1.4.4.1.4.4. Wlaz studzienki - elementeliwny przeznaczony do przykrycia podziemnych siewizk
rewizyjnych, umaliwiajacy dostp do uradzeir kanalizacyjnych.

1.4.5. 1.4.5. Kratka sciekowa - uradzenie, przez ktére wody opadowe przedastd od goéry do wpustu
ulicznego.

1.4.6. 1.4.6 Nasada #eliwna) z wlewem bocznym (w krasniku) - urzdzenie, przez ktére wody opadowe
przedostaj sic w ptaszczynie kraveznika do wpustu ulicznego.

1.4.7. Pozostate ok&enia podstawoweaszgodne z obowrzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wymagawoigolne” [1] pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot
Ogolne wymagania dotygze robot podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogb[i] pkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogdlne wymagania dotycgce materiatow

Ogblne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, pude OST D-M-00.00.00
»~Wymagania ogélne” [1] pkt 2.

2.2. Materiaty do wykonania regulacji pionowej uszkdzonej studzienki kanalizacyjnej
Do przypowierzchniowej naprawy uszkodzonej studki&analizacyjnej naley uzy¢:
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a) a) materiaty otrzymane z rozhiérki studzienki orazozhiérki otaczajcej nawierzchni, nadage s¢ do
ponownego wbudowania,

b) b) materiaty nowe, &dace materiatem uzupetniglym, tego samego typu, gatunku i wymiaréw, jak mate
rozbiérkowy, odpowiadafge wymaganiom:
- OST D-03.02.01 [2] w przypadku materiatow do napratudzienki,
- OST, wymienionych w pkcie 5.6 niniejszej specyfikaev przypadku materialdbw potrzebnych do
utozenia nowej nawierzchni.

3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotycgce sprztu

0Ogolne wymagania dotygze sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pki 3.
3.2. Sprat stosowany do wykonania regulacji pionowej uszkodmej studzienki kanalizacyjnej

Wykonawca przygpujacy do wykonania naprawy, powinien wykézsic mozliwoscia korzystania z

nastpujacego sprztu:

— pily tarczowej,

- miota pneumatycznego,

— sprezarki powietrza,

- dzwigu samochodowego,

— zagszczarki wibracyjnej,

— sprztu pomocniczego (szczotka, topata, szablon itp.).

4. TRANSPORT
4.1. Ogoélne wymagania dotycgce transportu

Ogolne wymagania dotygze transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagagalne” [1] pkt 4.
4.2, Transport materiatow

Transport nowych materiatdw do wykonania naprapowinien odpowiadawymaganiom okrdonym
w:
a) a) OST D-03.02.01 [2], w przypadku materiatéw do nagratudzienki,
b) b) OST, wymienionych w pkcie 5.6 niniejszej specyfikaw przypadku materiatdw wykorzystywanych do
wykonania nowej nawierzchni.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robét podano w OSW-DO.00.00 ,Wymagania ogélne” [1] pkt 5.
5.2. Uszkodzenia zapadgtych studzienek, podlegajce naprawie

Uszkodzenie studzienek ydzen podziemnych wyspuje, gdy rénica pozioméw porgdzy:
— — kratka wpustu ulicznego a gégrpowierzchm warstwyscieralnej nawierzchni wynosi powsgj 1,5 cm,
- — wilazem studzienki a gégrpowierzchna nawierzchni wynosi powgj 1 cm.

5.3. Zasady wykonania naprawy

Wykonanie naprawy poleggjej na regulacji pionowej studzienki, obejmuje:
1. 1. roboty przygotowawcze
— rozpoznanie uszkodzenia,
— wyznaczenie powierzchni podlegegj naprawie,
2. 2. wykonanie naprawy
— napraw uszkodzonej studzienki,
— utozenie nowej nawierzchni.

5.4. Roboty przygotowawcze

Rozpoznanie uszkodzenia polega na:
— ustaleniu sposobu deformaciji studzienki,
— okresleniu stanu nawierzchni w bezpednim otoczeniu studzienki,
— wsfkpnym rozpoznaniu przyczyn uszkodzenia,
— rozeznaniu mdiwosci wykorzystania dotychczasowych elementéwadeenia.
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Powierzchnia przeznaczona do wykonania naprawyirp@vobejmowé caty obszar uszkodzonej
nawierzchni wokét zapadetej studzienki. Powierzchni tej nale nadd& ksztalt prostoktnej figury
geometrycznej.

Powierzchrg przeznaczondo wykonania naprawy akceptujezymier.

5.5. Wykonanie naprawy uszkodzonej studzienki

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST nie przewidn@czej, to wykonanie przypowierzchniowej
naprawy uszkodzonej studzienki, pod warunkiem zeytowania przez kyniera, obejmuje:
1. zdjgcie przykrycia (pokrywy, wiazu, kratkisciekowej, nasady z wlewem bocznym) adzenia
podziemnego,
2. rozebranie uszkodzonej nawierzchni wokét studzienki

— — reczne (diutami, haczykami z drutu, miotkami brukarsk ew. dmgami stalowymi itp. - w
przypadku nawierzchni typu kostkowego),

- — mechaniczne (w przypadku nawierzchni typu mondiitggo, np. nawierzchni asfaltowej,
betonowej) - z pionowym wyetiem krawedzi uszkodzenia pit tarczove i rozebraniem konstrukcji
jezdni przy pomocy mtotéw pneumatycznychaghw stalowych itp.,

3. rozebranie uszkodzonej goérnejeéa studzienki (np. ogci zeliwnych, piytzelbetowych pod studzieak
kreg6w podporowych itp.),
4. zebranie i odwiezienie lub odrzucenie elementéwieaehni i gruzu na pobocze, chodnik lub miejsce
skladowania, z posortowaniem i zabezpieczeniemnmatgrzydatnego do dalszych robot,
5. szczeg6lowe rozpoznanie przyczyn uszkodzenia iepmjkaicowej decyzji o sposobie naprawy i
wykorzystaniu istnigjcych materiatow,
6. sprawdzenie stanu konstrukcji studzienki i oczyeméz gbrnej ogci studzienki (np. nasady wpustu,
komina wtazowego) z ew. uzupetieniem ubytkow,
7. w przypadku niewielkiego zapadgia - poziomowanie gornej ei komina wlazowego, nasady wpustu
itp. przy wyciu zaprawy cementowo-piaskowej, a w przypadkikodzer wigkszych - wykonanie deskowania
oraz ut@enie i zagszczenie mieszanki betonowej klasy co najmniej B&&jtug wymiaréw dostosowanych do
rodzaju uszkodzenia i poziomu powierzchni (jezdetodnika, pasa dziglego itp.), a take rozebranie
deskowania,
8. osadzenie przykrycia studzienki lub kratkiekowej z wykorzystaniem istnigjych lub nowych materiatéw
oraz ew. wyréwnaniem zaprawementow.

W przypadku znacznych zapaelhistudzienki, wynikajcych z uszkodze (zniszczé) korpusu
studzienki, kanatéw, przykanalikow, elementéw desimywymycia gruntu itp. - sposéb naprawy nglekresli¢
indywidualnie i wykona ja wedlug osobno opracowanej specyfikacji technicznej

5.6. Utazenie nowej nawierzchni

Nowa nawierzchni, wokoét naprawionej studzienki, nale wykona w sposéb identyczny ze stanem
przed przebudoy

Do nawierzchni naley uzy¢, w najwikszym zakresie, materiat otrzymany z rozbiorki, ajacly sk do
ponownego wbudowania. Nowy uzupetniany materiat ip@m by jak najbardziej zbfiony do materiatu
starego. Zmiany konstrukcji jezdni mpy¢ dokonane pod warunkiem akceptacjiyniera.

Przy wykonywaniu podbudowy nalezwrac& szczegéla uwag: na poprawne jej zagzczenie wokot
komina i kotnierza studzienki. Przy nawierzchni atsfwej, powierzchnie styku egci zeliwnych lub
metalowych powinny bypokryte asfaltem.

W zaleznosci od rodzaju nawierzchni istnigjej, poszczegélne wykonywane podbudowy i warstwy
scieralne mog odpowiadd wymaganiom okrdonym w:

a) a) OST D-04.01.0104.03.01 [3], dla warstw dolnych podbudéw,

b) b) OST D-04.04.0804.04.03 [4], dla podbuddw z kruszywa stabilizowgmenechanicznie,
c) ¢) OST D-04.05.0004.05.04 [5], dla podbudéw z gruntéw stabilizowamgpoiwami hydraulicznymi,
d) d) OST D-04.06.01 [6], dla podbudéw z chudego betonu,

e) e) OST D-05.03.01a [7], dla nawierzchni z kostki kamnmiej,

f) f) OST D-05.03.02a [8], dla nawierzchni klinkierowej,

g) g) OST D-05.03.03a [9], dla nawierzchni z ptyt betoyotn,

h) h) OST D-05.03.07 [10], dla nawierzchni z asfaltu gme

i) i) OST D-05.03.17 [11], dla nawierzchni z mieszanekaralno-asfaltowych,

i) 1) OST D-05.03.23b [12], dla nawierzchni z betonowagtki brukowej,

k) innych OST, przy stosowaniu innych rodzajéw nawgbrs.

W przypadku konieczrioi wymiany kraweznika, naprawiony kraeznik powinien odpowiada
wymaganiom OST D-08.01.602 [13].
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6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogoblne zasady kontroli jako rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania og0dlfi] pkt 6.
6.2. Badania przed przysipieniem do robot

Przed przyspieniem do robét Wykonawca powinien:
- uzysk& wymagane dokumenty, dopuszega wyroby budowlane do obrotu i powszechnego stasaw
(certyfikaty na znak bezpieazstwa, aprobaty techniczne, certyfikaty zgodmodeklaracje zgodrai, ew.
badania materiatéw wykonane przez dostawcow itp.),
— sprawdzt cechy zewetrzne gotowych materiatéw z tworzyw i prefabrykawah.

Wszystkie dokumenty oraz wyniki bad#&/ykonawca przedstawiaipnierowi do akceptaciji.

6.3. Badania w czasie robot
Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw, ktére naley wykona& w czasie rob6t podaje tablica 1.

Tablica 1. Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw w czasie robot

Lp. Wyszczegolnienie bada pomiaréw CZQEt;)ggVOSC Wartcici dopuszczalne
1 | Wyznaczenie powierzchni przeznaczorjej 1 raz Niezkdna powierzchnia
do wykonania naprawy
Akceptacja
2 | Roboty rozbiérkowe lraz nieuszkodzonych
materiatow
3 Szcze_golowe rozpoznanie uszkodzenig i 1 raz Akceptacja tryniera
decyzja o0 sposobie naprawy
4 | Naprawa studzienki Ocenagla Wg pktu 5.5
5 | Utozenie nawierzchni Ocenaagita Wg pktu 5.6
6 | Polazenie studzienki w stosunku do Krat_l@smekowa Ok.' 0’5. en
lraz ponizej, wiaz studzienki - v

otaczajcej nawierzchni

poziomie nawierzchni

6.4. Badania wykonanych robét

Po zakdczeniu rob6t naley sprawdzé wizualnie:
- wyglad zewrgtrzny wykonanej naprawy w zakresie wygjli, ksztattu, wymiaréw, desenia nawierzchni
typu kostkowego,
- poprawnd¢ profilu podhgnego i poprzecznego, nawmujacego do otaczagej nawierzchni i
umazliwiajacego sptyw powierzchniowy waéd.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét
Ogoblne zasady obmiaru robét podano w OST D-M-00@(Wymagania ogolne” [1] pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostik obmiarowa jest 1 obiekt wykonanej naprawionej studzienki.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogdlne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w OST D-M-0@@QWymagania ogoélne” [1] pkt 8.

Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentapyojektows, SST i wymaganiami kyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.
8.2. Odbidr robd6t zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbiorowi rob6t zanikagych i ulegajcych zakryciu podlegaj
- roboty rozbiorkowe,
— naprawa studzienki.
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Odbiér tych robot powinien ldyzgodny z wymaganiami pktu 8.2 D-M-00.00.00 ,Wymaigaogdlne”
[1] oraz niniejszej OST.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. OgdIne ustalenia dotycgce podstawy platndci

Ogolne ustalenia dotyee podstawy platdei podano w OST D-M-00.00.00 [1] ,Wymagania oggln
pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania regulacji pionowej studzienki ohggn
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robdt,
— roboty rozbiérkowe,
— dostarczenie materiatow i spta,
— wykonanie naprawy studzienki,
- utozenie nawierzchni,
- odwiezienie nieprzydatnych materiatow rozbiérkowyehsktadowisko,
- przeprowadzenie pomiaréw i badaymaganych w niniejszej specyfikacji technicznej,
— odwiezienie sprgu.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Ogodlne specyfikacje techniczne (OST)

1. D-M-00.00.00 Wymagania ogoline

2. D-03.02.01 Kanalizacja deszczowa

3. D-04.01.0%04.03.01 Dolne warstwy podbudéw oraz oczyszczenie i skrapien

4. D-04.04.0604.04.03 Podbudowy z kruszywa stabilizowanego mechanicznie

5. D-04.05.0604.05.04 Podbudowy i ulepszone podm z gruntow lub kruszyw stabilizowanych
spoiwami hydraulicznymi

6. D-04.06.01 Podbudowa z chudego betonu

7. D-05.03.01a Remont gztkowy nawierzchni z kostki kamiennej

8. D-05.03.02a Remont gztkowy nawierzchni klinkierowej

9. D-05.03.03a Remont gztkowy nawierzchni z ptyt betonowych

10. D-05.03.07 Nawierzchni z asfaltu lanego

11. D-05.03.17 Remont ggtkowy nawierzchni bitumicznych

12. D-05.03.23b Remont gztkowy nawierzchni z betonowej kostki brukowe;j

13. D-08.01.0%02 Krawezniki
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D-06.03.02 NAPRAWA POBOCZY GRUNTOWYCH

1.1. Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej ogoélnej specyfikacji teclzniej (OST) s wymagania dotyege wykonania i
odbioru rob6t zwizanych z napraavpoboczy gruntowych przy wykonaniu nawierzchni diptyt zelbetowych
petnych na terenie Cztuchowa wraz z robotami toyezymi.

1.2. Zakres stosowania OST

Specyfikacja jest stosowana jako dokument przetaygorzy zleceniu robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robo6t obgtych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia rob6t awanych z
wykonaniem i odbiorem naprawianych poboczy gruntchyyw zakresie:
a) a) naprawy lokalnie uszkodzonych poboczy,
b) b) profilowania i uzupetniania zarén poboczy,
c) c¢) $cinania zawyonych poboczy lub wykonania rowkéw odptywowych @rzeawy.one pobocze.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. 1.4.1.Pobocze gruntowe - €& korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymesii pojazdu,
umieszczenia undzen bezpieczastwa ruchu i wykorzystywana do ruchu pieszychzada jednoczénie do
bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni, wykonamguntu odpowiednio wyréwnanego i uksztattowanego
profilu poprzecznym i poditnym oraz zagszczonego.

1.4.2. 1.4.2.Dokop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania emipnia poboczy polmne poza pasem
drogowym.

1.4.3. 1.4.30dkiad - miejsce wbudowania lub sktadowania (odigieiz) gruntu pozyskanego w czasiénania
poboczy, a nie wykorzystywanego do ich uzupenienia

1.4.4. 1.4.4Wskanik zag;szczenia gruntu - wielké charakteryzujca stan zagszczenia gruntu, okédna wg
wzoru:

ls = Pda/ Pds
gdzie: Pg - rStos¢ objetosciowa szkieletu zagszczonego gruntu (Mg/m3)
Pds - maksymalna gstas¢ objetosciowa szkieletu gruntowego (Mg/m3) przy wilgofied optymalnej,
okreslona w normalnej prébce Proctora, zgodnie z PN-B814 [1], stkaca do oceny
zag:szczenia gruntu w robotach ziemnych, badana zgadnagny BN-77/8931-12 [6].

1.4.5. 1.4.5.Wskaznik réznoziarnistdci - wielko$¢ charakteryzujca zagszczalné¢é gruntéw niespoistych,
okreslona wg wzoru:

U = o/ tho

gdzie: dgg - $rednica oczek sita, przez ktore przechodzi 60%tgr(mm)
d1o - srednica oczek sita, przez ktére przechodzi 10%tgr(mm).

1.4.6. Mieszanka optymalna - mieszanka gruntu rodzimeganmym gruntem poprawiagym skiad
granulometryczny i wkeiwosci gruntu rodzimego.

1.4.7. 1.4.7Pozostate okigenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wymagawnigolne” pkt 1.4.

1.5. Ogo6lne wymagania dotycrce robot
OgobIne wymagania dotygze rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbjkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogdlne wymagania dotycgce materiatow

Ogodlne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i skladowania, pudav OST D-M-
00.00.00 ,Wymagania ogdélne” pkt 2.
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2.2. Rodzaje materialéw stosowane na uzupetnieniapoczy
2.2.1.2.2.1Grunty

Na uzupetniania poboczy mopy¢ stosowane:
- rozdrobnione skaly,
- zwiry i mieszanki, wg PN-B-11111 [2],
- piaski, wg PN-B-11113 [3],
- zuwzle wielkopiecowe wg PN-B-23004 [4] i innguzle metalurgiczne ze starych hald (nierozpadowe)
drobnoziarniste lub gruboziarniste po uprzednimdrobnieniu oraz zbadaniwe nie zawieraj zadnych
elementéw szkodliwych dldrodowiska naturalnego. Zaleca stosowaniezuzli, ktérych okres sktadowania
wynosi co najmniej 2 lata.

2.2.2. 2.2.2Mieszanka gliniasto-piaskowa

Do uzupetniania poboczy me by stosowana optymalna mieszanka gliniasto-piaskowanmwym
sktadzie uziarnienia wedtug tablicy 1. Krzywa umiania mieszanki powinna posidgdaziarnienie cigte i leze¢
w obszarze ok&tonym na rysunku 1.

Tablica 1. Ramowy skiad uziarnienia optymalnej méeski gliniasto-piaskowej

Lp. Wiasciwosé Wymagania
1 | Zawartd¢ frakcji zwirowej (powyzej # 2 mm), % od 0 do 10
2 | Zawarta¢ frakcji piaskowej (od 0,05 do 2,00 mm), % od 7080
3 | Zawartd¢ frakcji pytowej (od 0,002 do 0,05mm), % odl12® 2
4 | Zawartd¢ frakcji itowej (powyzej 0,002 mm), % od3do7
Frakcje
ka- 2wi iask I il <
,B_s_‘ crn'eﬂn_gl wirowa 1 pias! o:ua : pylowa itowa 100 §
— . . . . t ' . . o
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Rys. 1. Obszar uziarnienia optymalnej mieszankiigito-piaskowej

2.2.3. 2.2.3Mieszanka gliniastawirowa
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Optymalna mieszanka gliniast@drowa powinna mié ramowy sktad uziarnienia wg tablicy 2, a jej
krzywa uziarnienia powinna posiadaziarnienie cigte i leze¢ w obszarze okéonym na rysunku 2.

Tablica 2. Ramowy skiad uziarnienia optymalnej méeski gliniastozwirowej

Wymiary oczek Przechodzi przez sito, %
kwadratowych
sit (mm) na warstwdolm na warstw gorra
40 - 100 - -
20 100 70 - 100
2 90 30 90 40
0,05 25 10 25 10
0,002 7 4 7 4
Frakcje
. o fa- | wirowa plaskowa pytowa w’a 100 g
o . . . .
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Rys. 2. Obszar uziarnienia optymalnej mieszankiiggitozwirowej

Srednice zastgpcze d [mm]

2.2.4. 2.2.4Mieszanka gruntéw z kruszywami odpadowymi

Do uzupetnienia poboczy roa réwnie stosowé mieszank gruntu pobocza z:

odpadami kruszywa tamanego (frakcji od 0 do 4; alb®; od 0 do 12; od 0 do 16 mm),

- zuzlami paleniskowymi hutniczymi po zakozeniu procesu ich rozpadu (frakcja od 0 do 31,3.mm

2.2.5. 2.2.5Destrukt z frezowania nawierzchni bitumicznych
Do uzupetnienia poboczy miea stosowadestrukt o granulacji od 0 do 16 mm.

2.3. Wymagania dla gruntéw i mieszanek

Materialy wyszczegélnione w pktach od 2.2.1 do.2.gowinny mi€¢ odpowiednio zrénicowane
frakcje, a ich wskanik réznoziarnistéci powinien spetiawarunek wyraony wzorem:

U=0so/ o= 5

O ile nie przewidziano tego inaczej w SST, przpdat materiatu Wykonawca powinien sprawdizia
odcinku prébnym i uzyskazgod: Inzyniera na zastosowanie tego materiatu.

2.4. Woda

Nalezy stosowd wode odpowiadaica wymaganiom PN-B-32250 [5]. Bez baddaboratoryjnych

mozna stosowa pitna wodk wodochgows.
25



Specyfikacje techniczne

3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotycgce sprztu
Og6Ine wymagania dotygee sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt
3.2. Sprat do wykonania robot
Wykonawca przyspujacy do naprawy poboczy gruntowych powinien wykaze mazliwoscia
korzystania z nagbujacego spretu:
- zrywarek, kultywatoréw lub bron talerzowych do eweinego spulchnienia gruntéw,
- réwniarek do profilowania przekroju poprzecznegbguzy,
- §cinarek poboczy,
- ladowarek czotowych i chwytakowych do zatadunkunguy
- walcow statycznych gtadkich i ogumionych wielokolmh lub walcéw wibracyjnych do 5 ton,
- plytowych zagszczarek wibracyjnych,

- przewanych zbiornikbw na wog wyposaonych w uradzenia do réwnomiernego i kontrolowanego
rozpryskiwania wody oraz w pompy do napetnianiagiikéw wod,

- szczotek mechanicznych.

4. TRANSPORT
4.1. Ogdélne wymagania dotycgce transportu

Ogo6lne wymagania dotygee transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagaigaine” pkt 4.
4.2.Srodki transportu do wykonania robot

Do wykonania rob6t Wykonawca zapewni dowofnedki transportowe (np. samochody skrzyniowe,
samochody samowytadowcze lulagniki z przyczepami). PreferujegsstosowaniesrodkOw transportowych
samowytadowczych.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robét podano w OST D-M}@@O0 ,Wymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Zalazenia ogdine

Pobocza stanowiboczne oparcie dla nawierzchni i powinny zapewsigybkie odprowadzenie wody z
jezdni i poboczy. Wewgirzna krawedz pobocza i zewgtrzna krawedz jezdni powinny stanowijedm linie, a
spadek poprzeczny poboczy gruntowych powiniet Wekszy od spadku poprzecznego jezdni, np. o 2%.
Pochylenie podine poboczy powinno léyzgodne z pochyleniem poditym jezdni.

Poboczezle utrzymane, nieréwne, z g iloscia kolein i zanken, ze znacznymi ubytkami gruntu,
stanowi nie tylko zagrenie dla ruchu, lecz réwnigrzyspiesza uszkodzenia podbudowy i nawierzchni, a przez
brak wiaciwego odptywu wody - nawadnia korpus drogowy iighmanos¢ konstrukcji.

W wielu przypadkach pobocza wykorzystywane w sytuacjach awaryjnych przez payazv zwiazku
z czym ich nénos¢ powinna umaliwia¢ przenoszenie obgien na nie wywieranych.

Remont poboczy staje ¢sikonieczny ju przy ich zanieniu wikszym od 5 cm i zaweniu
powodujcym zatrzymanie wody na jezdni.

5.3. Przygotowanie poboczy do naprawy

Przed przyspieniem do rob6t Wykonawca jest zobawany, w zalenosci od charakteru

wykonywanej naprawy, dokota

a) a) usunkcia z naprawianych powierzchni zanieczys#ctakich jak gadzie, kamienie, kcie z drzew,
skoszenia trawy i chwastéw, a w razie wykonywaggaki poboczy, réwnig pachotkéw khdz innych
elementéw, ktoérych uswgtie czasowe nie spowoduje zaggnia dla bezpiecAstwa ruchu drogowego.
Usunkcie pachotkéw, stupkéw kilometrowych, hektometrowyitp. lub innych elementéw Wykonawca
uzgodni z liaynierem,

b) b) wyznaczenia szerokoi pobocza i ustalenia kraazi korony drogi,

c) ¢) odwodnienia naprawianych powierzchni w przypadkuesidzenia zastoisk wodnych, przez wykopanie
rowkéw odwadniajcych,

d) d) spulchnienia powierzchni lub rozdrobnienia darnimyprzypadkach nieziginych przy wykonywaniu
scinki poboczy,
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e) e) spulchnienia powierzchni poboczy neelgbkas¢ od 2 do 3 cm przy ich uzupetnianiu dla dobrego
Zwigzania warstw,
f) ) spryskania wogpowierzchni naprawianych w przypadku nadmiernighego gruntu poboczy.

5.4. Naprawa lokalnie uszkodzonych poboczy

W celu dokonania naprawy lokalnych zgmen w poboczach Wykonawca wykona regmtjace roboty:
a) a) dokona spulchnienia gruntu w miejscu naprawy gaaiaos¢ od 2 do 3 cm (w obrysie uszkodzenia) oraz
(w przypadku konieczrigi) dokona nawilgocenia gruntu podé
b) b) wypelni ubytek gruntem oraz dokona jego gmgzenia wibratorami plytowymizado uzyskania
wskaznika zagszczenia okrdonego wg BN-77/8931-12 [6], co najmniej 0,98 maksynego zagszczenia
wg normalnej préby Proctora, zgodnie z PN-B-04481 [
c) ¢) wyrdwna naprawiane miejsce do spadku poprzeczngodnego ze spadkiem istnieggo pobocza.
Do napraw poboczy Wykonawca powiniesyél jeden z materiatdw wyszczegoélnionych w pkcie 2.
Uzyty grunt do naprawy powinien posid@dailgotnos¢ optymalr i by¢ zaakceptowany przezdyniera.

5.5. Wykonanie uzupetnienia i profilowania poboczy

Przed przyspieniem do wykonania uzupetnienia poboczy Wykonawgkona czynnéci okreslone w
pkcie 5.3 niniejszej specyfikacji.

Na uzupetnienie poboczy Wykonawcayje gruntdw opisanych w pktach od 2.2.2 do 2.2.5,
uzgodnionych z lzgynierem. Wywany grunt powinien posiadaptymalr, wilgotnosé.

Grunt powinien by réwnomiernie rozktadany na cafej szer@iopobocza oraz profilowany do
wymaganego spadku poprzecznego za pamawniarek.

Zagzszczenie gruntu o optymalnej wilgotied powinno by dokonywane za pomaavalcéw, ktorych
rodzaj Wykonawca uzgodni z Aynierem. Zagszczenie gruntu natg prowadzé od krawdzi poboczy w
kierunku krawgdzi nawierzchni. Zagszczona powierzchnia powinnadydwna, posiadajednakowy spadek
poprzeczny zgodny ze spadkiem zaloym oraz nie posiadaladow kot od walcow. Wskanik zag:szczenia
uzupetnionych poboczy powinien bygodny ze wskaikiem zagszczenia podanym w pkcie 5.4.

5.6.Scinanie zawyzonych poboczy

Przed przyapieniem doscinania poboczy Wykonawca wykona czysciookreslone w pkcie 5.3
niniejszej specyfikaciji.

Wykonawca wykonagcinanie poboczy za pomgdcinarek poboczy lub réwniarek (rama wyé tez
innych maszyn, jak np. koparek frezejch, tadowarek, spycharek).

Samojezda scinarkay poboczy pragnalezy wykona nasgpujaco:
- maszyna kompleksowsécina pobocze (frezerflimakowym), taduje urobek przefrkiem tamowym na
srodek transportowy i oczyszcza nawierzehsiczotly, zgarniagc resztki gruntu na pobocze,

- nastpuje zagszczenie gruntu walcem statycznym gtadkim, ogurmoiyb wibracyjnym.

Samojezda lub doczepa réwniarky, najczsciej scinanie pobocza mma wykon& nastpujaco:
- przy pierwszym przégiu rowniarki, praw strory drogi, z lemieszem ustawionym ukie, nastpuje
odkiadanie urobku wzdikrawedzi jezdni,

- urobek zostaje zebrany fadowarkatadowany na samowytadowcapdek transportu i wywieziony poza
obreb robét,

- przy drugim przejciu réwniarki nasfpuje rozplantowanie pozostééy gruntu po pracy tadowarki,
- pobocze zagszcza s walcem (jak pacieciu poboczdcinarka),

- jezdnk oczyszcza giszczotls mechanicza, np. zawieszanna cagniku.

W poblizu przeszkéd na poboczu, utruda@jch prae sprztu mechanicznego (np. przy drzewach,
znakach drogowych, barierach ochronnych, nie wtyoh na czas rob6t pachotkach itp.), wszystkie deob
roboty, zwihzane z&cinaniem poboczy - natg wykon& recznie.

Przy niewielkim zakresie robét, poboczezmascina recznie, stosuic do tego celu oskardy i topaty.
W odstpach od 5 do 10 m nate wykona& bruzdy, nadajc im ustalony spadek poprzeczny przy pomocy
odpowiedniego szablonu i libelli. Odcinki pobocz&dzy bruzdami mznascinat ,na oko”. Krawedz pobocza i
skarpy naley przyci¢ do linii wedtug wycagnigtego sznura.

Przyscinaniu poboczy nalgy sprawdza ich rowna¢ oraz wykona ich zagszczenie do wymaganego
wskaznika, okrglonego w pkcie 5.4. Przy zeggczeniu grunt powinien nievilgotnos¢ optymalr.

Nadmiar gruntu uzyskanego Zeinania poboczy nahly odwiez¢ poza torowisko drogowe ablz
wykorzyst& do pokrycia ubytkbw w skarpach lub poboczach (n@.wikszych spadkach). de materiat
uzyskany zesciecia poboczy mee zawieréd srodki chemiczne do zwalczanidliskosci zimowej oraz
zanieczyszczone pyty z jezdni, wowczas powinief igtychmiast umieszczony:

- na wysypisku publicznym lub sktadowisku wtasnynmzadronym zgodnie z warunkami wydanymi przez
wihasciwe wiadze ochronyrodowiska,
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- w zagkbieniach terenu pofmnych na niegytkach albo w innych miejscach, gdzie powoli zmaract
swoje szkodliwe wigciwosci w sposéb nie zagrajacy srodowisku.

Spos6b i miejsce wywozu materiatu, uzyskanegécenia poboczy, powinny byokreslone w SST i
zaakceptowane przezzyniera.

5.7. Wykonanie rowkéw odptywowych w zawgonych poboczach

Rowki odptywowe (odwadniage) w poprzek pobocza wykonuje,sjdy:

- istnieje dorana potrzeba usugtia lokalnych zastoisk wodnych na jezdni lub zapzdmia sptywania wody
wzdtuz drogi, na pograniczu jezdni i zawgnego pobocza,
- nie przewiduje s w najblizszym czasie catkowitgLinki zawyzonego pobocza.

Rowki odptywowe wykonuje siw miejscach pozwalagych na szybki i skuteczny sptyw wody z
jezdni, prostopadle lub uknie do krawdzi nawierzchni. Przekréj poprzeczny rowka powintigt tréjkatny lub
trapezowy. Dno rowka powinno ndigoochylenie podizne, co najmniej 1%. Rowki wykonujegsiecznie przy
uzyciu oskardow i fopat.

5.8. Roboty wykaiczeniowe

Po wykonaniu rob6t okéonych w pktach 5.4, 5.5 i 5.6 Wykonawca jest zohgany do usurtcia
gruntu ze skarp, $# w trakcie robot grunt zostat tam przesttgioraz do ustawienia, usghych na czas robaét,
pachotkéw lub innych elementdéw znajdeych sé na poboczu przed rozpagiem robot.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogoblne zasady kontroli jako rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 6.
6.2. Badania przed przysipieniem do robot

Przed przysipieniem do robot Wykonawca jest zobarany do przeprowadzenia badgruntow
proponowanych dozycia na uzupetnienia poboczy oraz opracowania skiagszanki optymalnej i uzyskanie
akceptacji Inyniera.

6.3. Czstotliwosé i zakres badai i pomiarow
W czasie rob6t Wykonawca jest zobarany do:
- badania uziarnienia mieszanki optymalnej co najjmaz dziennie,
- badania wilgotnéci gruntéw i mieszanki optymalnej co najmniej razeshnie,
- badania wskanika zagszczenia gruntu co najmniej dwa razy na 1 km uzu@eych iscinanych poboczy,
- pomiaréw spadkéw poprzecznych co najmniej dwa rez$00 m,

- pomiar6w réwnéci podiwznej i poprzecznej poboczy co 50 matdtmetrovs.
Dopuszcza ginastpujace tolerancije:

- spadkéw poprzecznych 1%, przy czym spadek pobocza niezaby mniejszy od 4% i vakszy od 7%,
- dla pomiaréw roéwnéci podtuznej i poprzecznej - prawit maksymalny pod tatnie mae przekrocz§ 15
mm.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét

Ogo6lne zasady obmiaru robét podano w OST D-M-@0® ,Wymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarow, wykonanych robét na poboczach jest(metr kwadratowy) wykonanych robét.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robot podano w OST D-M-0@0 ,Wymagania ogoélne” pkt 8.
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentapyojektows, SST i wymaganiami kyniera,
jesli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem talejawedtug punktu 6 daty wyniki pozytywne.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. OgdIne ustalenia dotycgce podstawy platndci

Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatrici podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt
9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena 1 rhrobét przy naprawie poboczy obejmuije:
a) przy lokalnych naprawach poboczy:
- oznakowanie robdt,
- przygotowanie podiam,
- dowdz gruntu,
- roziozenie gruntu w miejsce uszkodzenia,
- zagszczenie gruntu i wyréwnanie powierzchni,
- przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych,
- roboty wykaiczeniowe,
a) b) przy uzupetnianiu poboczy:
- oznakowanie robdt,
- przygotowanie podim,
- dowdz gruntu,
- rozicielenie gruntu i jego wyprofilowanie zgodne z dolantacy,
- zag:szczenie poboczy,
- przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych,
- roboty wykaiczeniowe,
b) ¢) przyscinaniu poboczy:
- oznakowanie robét,
- przygotowanie podim,
- wykonaniescinki poboczy,
- odwdz nadmiaru gruntu,
- zagszczenie poboczy,
- przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych,
- roboty wykaiczeniowe.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Normy

1. PN-B-04481:1998 Grunty budowlane. Badania prdaivektu

2. PN-B-11111:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywaurshe do nawierzchni drogowycAwir i
mieszanka

3. PN-B-11113:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywairehe do nawierzchni drogowych; Piasek

4. PN-B-23004:1988 Kruszywa mineralne. Kruszywaczte. Kruszywa zuzla wielkopiecowego
kawatkowego

5. PN-B-32250:1988 Materiaty budowlane. Woda d@bétv i zapraw

6. BN-77/8931-12 Oznaczanie wgkéka zagszczenia gruntu.
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D-10.03.01 TYMCZASOWE NAWIERZCHNIE Z ELEMENTOW

PREFABRYKOWANYCH

1. WSTEP
1.1. Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej ogolnej specyfikacji tecknigj (OST) § wymagania dotycce wykonania i
odbioru rob6t zwizanych z wykonywaniem nawierzchni ulic z ptgibetowych petnych na terenie Cziuchowa

1.2. Zakres stosowania OST

Specyfikacja jest stosowana jako dokument przeteygwzy zlecaniu i realizacji robot wymienionych
w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot obgtych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia rob6t asanych z wykonaniem
tymczasowych nawierzchni z elementéw prefabrykowangtosowanych w budownictwie drogowym,
petniacych rok: prowizorycznych nawierzchni ulic

Niniejsza OST dotyczy tymczasowych nawierzchni apywanych z ptyt drogowycthielbetowych

petnych .

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Tymczasowa nawierzchnia z elementéw prefabrykowlany@awierzchnia z ptyt drogowych
zelbetowych, przeznaczona dla ruchu lub postojuzalfjer na czas okény.

1.4.2.Pozostate okidenia 5 zgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definggpi
podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoine” fikt.

1.5. Ogolne wymagania dotycece robot
Ogolne wymagania dotysee robot podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbjwkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogdlne wymagania dotycgce materiatow

Ogo6lne wymagania dotygze materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania padanOST D-M-
00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatéw

Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu tymczagolwvnawierzchni z elementéw
prefabrykowanych okfych niniejsa OST, a:
- — plyty drogowe zelbetowe,
- — piasek na podsygk do zamulania spoin,
- - woda.
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2.3. Piyty betonowe izelbetowe

Piyty drogowe, stosowane do wykonania tymczasowashierzchni powinny odpowiada
wymaganiom BN-80/6775-03/01 [2] i BN-80/6775-03[32

2.3.1.Typy, rodzaje i odmiany piyt

- plyty drogowezelbetowe petne szerokie
Piyty drogowezelbetowe petne magmie¢ umieszczone haki morawe na dtaszym boku

2.3.2.Ksztalt i wymiary ptytzelbetowych
- 3,00x1,5x0,15 m,
2.3.3.Wyglad zewrtrzny

Powierzchnie plyt powinny léybez rys, pknig¢ i ubytkdéw betonu, o fakturze z formy lub zatartej,
zgodne z wymaganiami. Kragdzie ptyt powinny by rowne i proste.

Dopuszczalne wady oraz uszkodzenia powierzchrawddzi ptyt zelbetowych nie powinny
przekracza wartcci podanych w tablicy 1

Tablica 1 Dopuszczalne wady oraz uszkodzenia paoler i kravedzi ptyt zelbetowych

Dopuszczalna wielksd
Rodzaj wad i uszkodse wad i uszkodze
Gatunek 1 Gatunek 2
Wklestos¢ lub wypukias¢ powierzchni gornej, 3 4
wichrowatd¢ powierzchni i krawdzi, mm
Szczerby i uszkodzenia liczba, max 3 4
krawedzi i naray dtug@¢, mm, max 20 30
gkbokas¢, mm, max 5 7

Dopuszczalne odchytki wymiaréw phelbetowych nie powinny przekragzevartasci podanych w
tablicy 2.

Tablica 2. Dopuszczalne odchytki wymiarow phgibetowych

Dopuszczalna odchytka
Rodzaj wymiaru mm
Gatunek 1 Gatunek 2
szeroka@c +6 +10
grubai¢ +3 +5

2.3.4.Sktadowanie

Piyty zelbetowe mog by¢ sktadowane na otwartej przestrzeni, na pagleyréwnanym i
odwodnionym, z zastosowaniem podktadek i przektadikonych w pionie jedna nad drag

2.4. Piasek na podsypki do zamulania spoin

Piasek na podsyploraz do zamulania spoin powinien spetniymagania PN-B-11113 [1].
Piasek naley sktadowa w warunkach zabezpieczaych przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem z
innymi kruszywami. Podiee w miejscu sktadowania powinnodsbéwne, utwardzone i dobrze odwodnione.
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2.5. Woda

Woda uywana przy wykonywaniu zagzczenia podsypki i do zamulania nawierzchnizenoy
studzienna lub z wodagu, bez specjalnych wymaga

3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotycgce sprztu

Og6lne wymagania dotygee sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania og6lne” pkt
3.2. Sprat do wykonania tymczasowych nawierzchni z elementéwrefabrykowanych

Wykonawca przyspujacy do wykonania tymczasowych nawierzchni z elemsmigefabrykowanych
powinien wykazé si¢ mazliwoscia korzystania z nagbujacego spratu:
— zurawi samochodowych lub samojezdnych,
- walcéw ogumionych,
- rowniarek,
— wibratoréw ptytowych,
— ubijakow,
— zbiornikow na wod.

4. TRANSPORT
4.1. Ogoélne wymagania dotycgce transportu
Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagagdalne” pkt 4.
4.2, Transport materiatow
4.2.1.Transport ptytzelbetowych

Ptyty drogowe Eelbetowe mog by¢ przewaone dowolnymirodkami transportu. Plyty powinny by
zabezpieczone przed przemieszczaniemsszkodzeniami w czasie transportu, a gérna warstie powinna
wystawa pozascianysrodka transportowego wgej niz 1/3 wysokdci tej warstwy.

4.2.2. Transport piasku

Piasek ména przewoz dowolnymisrodkami transportu w warunkach zabezpiegagih go przed
zanieczyszczeniem, zawilgoceniem oraz zmieszanigmyzni rodzajami kruszyw. Podczas transportu Kase
powinien by zabezpieczony przed wysypaniem.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonywania robét

Ogdlne zasady wykonywania rob6t podano w OST D&vB0.00 ,Wymagania og6lne” pkt 5.
5.2. Przygotowanie podiga

Podtae pod tymczasowe nawierzchnie z elementow prefalwgkych powinno by przygotowane
zgodnie z wymaganiami olélenymi w OST D-04.01.01 ,Koryto wraz z profilowamnei zag:szczaniem
podtaza”

Jeli dokumentacja projektowa lub SST nie stanowi z&jcto na podtzu z gruntu niewysadzinowego
mozna bezpérednio uktadé nawierzchrg z ptyt betonowych lukelbetowych. Jeeli w podtazu wystpuja
grunty watpliwe badz wysadzinowe, nawierzchniz ptyt naley uklad& na podsypce piaskowe;.

5.3. Wykonanie podsypki

Podsypka pod nawierzcknpowinna by wykonana z piasku odpowiadaggo wymaganiom punktu 2.4
niniejszej OST.

Gruba¢ podsypki piaskowej -10 cm . Piasek do wykonamidsypki powinien b§ roziazony w
warstwie o jednakowej grubo przy wyciu réwniarki, w sposéb zapewnal uzyskanie wymaganych
spadkdw i rgdnych wysokéciowych.

Zagszczenie podsypki nale przeprowadzabezpdrednio po roziéeniu. Zagszczenie naley
wykonywa przy zachowaniu optymalnej wilgotém zag:szczanego piaskuz @o osigniecia wskanika
zag:szczeniad= 1,00.
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5.4. Wykonanie nawierzchni z ptytzelbetowych
5.5.1.Ukladanie piyt

Tymczasowa nawierzchnia z phglbetowych ma by wykonana w uktadzie ptatowym.
Spos6b ulzenia ptyt w uktadzie ptatowym podano na schemaoigzg).

30nm

Rys.1. Schemat uktadgoya

5.5.2.Wykonanie nawierzchni

Uktadanie nawierzchni z ptyelbetowych na uprzednio przygotowanym padionaze sk odbywa
bezpdrednio zesrodkdw transportowych lub z miejsca skladowaniapaamoe zurawi samochodowych lub
samojezdnych.

Piyty zelbetowe nalgy uktada tak, aby cat swoj powierzchmi przylegaty do podiza (podica
gruntowego lub podsypki). Powierzchnie ptyt nie ravy wystawa lub by¢ zagkbione wzgédem siebie wicej
niz 8 mm.

5.5.3.Wypehnienie spoin

Szeroké¢ spoin mgdzy ptytami nie powinna liywigksza nk 10 mm.
Piasek ayty do wypetniania spoin przez zamulenie, powirdawier& od 3 do 8 % frakcji mniejszej od
0,05 mm, a zamulenie powinnodwykonane na petgruba¢ plyt.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogoblne zasady kontroli jako rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 6.

6.2. Kontrola przygotowania podtaa
Kontrola polega na sprawdzeniu zgofinia:
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a) dokumentagj projektovs - na podstawie ogtlzin i pomiaréw,
b) wymaganiami podanymi w OST D-04.01.01 ,Koryto weagrofilowaniem i zagszczeniem podi@”.

6.3. Kontrola wykonania podsypki

Kontrola utazonej podsypki piaskowej polega na sprawdzeniu zgéamiliz:
a) dokumentagj projektova w zakresie grubi@i utozonej warstwy i wyréwnania do wymaganego profilta- n
podstawie ogidzin i pomiaréw,
b) wymaganiami podanymi w p. 5.3 niniejszej OST.

6.4. Kontrola wykonania nawierzchni z ptyt betonowgh

Kontrola jakdci rob6t polega na sprawdzeniu ich zgodna:
a) dokumentagj projektows w zakresie cech geometrycznych nawierzchni oramsirczalnych odchytek
wymienionych w tablicy 1 - na podstawie ggdgin i pomiaréw,
b) wymaganiami podanymi w OST D-05.03.03 ,Nawierzchnjgyt betonowych”.

6.5. Kontrola wykonania nawierzchni z ptytzelbetowych

Kontrola jakdci robét polega na sprawdzeniu ich zgodna:
a) dokumentagj projektova w zakresie cech geometrycznych nawierzchni orgasizczalnych odchytek
wymienionych w tablicy 1 - na podstawie editin i pomiardéw,
b) wymaganiami podanymi w punkcie 5.5. niniejszej OST.

Scieraln@g¢ na tarczy Boehmego dla ptiglbetowych nie powinna przekracza
- 1,5 mm dla gatunku 1,
- 2,5 mm dla gatunku 2.

Pozostale wymagania dla piglbetowych powinny byzgodne z BN-80/6775-03.01 [2] i BN-80/6775-
03.02 [3].

6.6. Pomiary cech geometrycznych nawierzchni

Jeli dokumentacja projektowa i SST nie oleeinaczej, to przeprowadzone pomiary nie powinny
wykaza wigkszych odchylé w zakresie cech geometrycznych tymczasowych naehei z elementow
prefabrykowanych ite, ktére podano w tablicy 5.

Tablica 5. Dopuszczalne odchylenia dla tymczasowyahierzchni z elementéw prefabrykowanych

Dopuszczalne odchylenia
Cechy nawierzchni Nawierzchnia z piyt Nawierzchnia z ptyt

betonowych zelbetowych
Szerokd¢, cm +5 +10i -5
Spadek poprzeczny, % +0,5 0,5
Rzedne nawierzchni, cm +1i-2 +1i-2
Odchy!enle osi nawierzchni +5 10
w planie, cm
Grubas¢ podsypki, cm +15 +3

6.7. Ocena wynikéw bada
Wszystkie materiaty mugzspetnid wymagania podane w punkcie 2.
Wszystkie elementy rob6t, ktére wykagzadstpstwa od postanowdeSST powinny zostarozebrane i
ponownie wykonane na koszt Wykonawcy.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w OST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanej nawierzchni z elementé
prefabrykowanych.
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8. ODBIOR ROBOT

Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w OST D-M-0@0QWymagania ogélne” pkt 8.
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentagjojektowa, SST i wymaganiami kiyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania, z zachowaniemraoieji wg punktu 6, daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. OgdIne ustalenia dotycgce podstawy platndci

Ogdlne ustalenia dotyaze podstawy ptatrigi podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt
9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 nawierzchni z elementéw prefabrykowanych obejmuije:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robdét,
- dostarczenie materiatéw,
— przygotowanie podia (ewentualnie wykonanie podsypki),
— utozenie plyt z wypetnieniem spoin,
— wykonanie rob6t wykaczeniowych,
— przeprowadzenie pomiaréw i badiaboratoryjnych wymaganych w specyfikacji techniegz

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Normy

1. PN-B-11113 Kruszywo mineralne. Kruszywo naturalne do nawienzch
drogowych; piasek

2. BN-80/6775-03/01 Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawigrzdhog,
ulic, parkingéw i torowisk tramwajowych. Wsp6lne mggania i
badania

3. BN-80/6775-03/02 Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawiarizdhog,
ulic, parkingéw i torowisk tramwajowych. Piyty droge.
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